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Ce rapport de recherche internationale comprend 2 feuilles. 

fX] II est aussi accompagne d'une copie de chaque document relatif a I'etat de la technique qui y est cite. 



1 . Base du rapport 

a 



En ce qui concerne la langue, la recherche internationale a ete effectuee sur la base de la demande internationale dans la 
langue dans laquelle elle a ete deposee, sauf indication contraire donnee sous le meme point. 



□ 



la recherche internationale a ete effectuee sur la base d'une traduction de la demande internationale remise a I'administration. 



En ce qui concerne les sequences de nucleotides ou d'acides amines divulguees dans la demande internationale (le cas echeant) 
la recherche internationale a ete effectuee sur la base du listage des sequences : 

| | con ten u dans la demande internationale, sous forme ecrite. 

deposee avec la demande internationale, sous forme dechiffrable par ordinateur. 
re mis ulterieurement a I'administration, sous forme ecrite. 
remis ulterieurement a I'administration, sous forme dechiffrable par ordinateur. 



2. 

3. 



□ 
□ 
□ 
□ 

□ 

□ 
□ 



La declaration, selon laquelle le listage des sequences presente par ecrit et fourni ulterieurement ne vas pas au-dela de la 
divulgation faite dans la demande telle que deposee, a ete fournie. 

La declaration, selon laquelle les informations enregistrees sous forme dechiffrable par ordinateur sont identiques a celles 
du listage des sequences presente par ecrit, a ete fournie. 

II a ete estime que certaines revendications ne pouvaient pas faire Cob jet d'une recherche (voir le cadre I). 
II y a absence d'unite de I'invention (voir le cadre II). 



4. En ce qui concerne le titre, 

[X] le texte est approuve tel qu'il a ete remis par le deposant. 

| | Le texte a ete etabli par I'administration et a la teneur suivante: 



5. En ce qui concerne I'abrege, 

le texte est approuve tel qu'il a ete remis par le deposant 

I — I le texte (reproduit dans le cadre III) a ete etabli par I'administration conformement a la regie 38.2b). Le deposant peut 
I — I presenter des observations a I'administration dans un delai d'un mois a compter de la date d'expedition du present rapport 
de recherche internationale. 

6. La figure des dessins a publier avec I'abrege est la Figure n° J 



PH suggeree par le deposant. ' . Q Aucune des figures 

|~) parce que le deposant n'a pas suggere de figure. n est a pub,,er - 

| | parce que cette figure caracterise mieux I'invention. 
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(57) Abstract: The invention concerns a message for managing the kinematics of a seat (10) comprising at least three seat elements 
(16, 18, 22) mobile relative to one another and at least two actuators (26, 27) for moving the three elements (16, 18, 22) relatively 
to one another. When a first actuator (27) is activated in at least one direction, it comprises a step which consists in'factivating the 
second actuator (26) first in a predetermined direction, then in the opposite direction. 

(57) Abrege : Le proc6d£ de gestion de la cinematique d'un siege (10) comporte au moins trois elements de siege (16, 18, 22) 
mobiles les uns par rapport aux autres et au moins deux actionneurs (26, 27) pour le deplacement des trois elements (16, 18, 22) les 
uns par rapport aux autres. Lors de la commande d*une premier actionneur (27) dans au moins un sens, il comporte une etape de 
commande d'un second actionneur (26) d'abord dans un sens determine puis dans le sens oppose. 



WO 02/00464 Al I rflllllililllllDIlllllIlllllllli 



(AM, AZ, BY, KG, KZ, MD, RU, TJ, TM), brevet europeen 
(AT, BE, CH, CY, DE, DK, ES, FI, FR, GB, GR, IE, IT, LU, 
MC, NL, PT, SE, TR), brevet OAPI (BF, BJ, CF, CG, CI, 
CM, GA, GN, GW, ML, MR, NE, SN, TD, TG). 

Publiee : 

— avec rapport de recherche Internationale 



En ce qui conceme les codes a deux lettres et autres abrevia- 
tions, se riferer aux "Notes explicatives relatives aux codes et 
abreviations" figurant au debut de chaque numero ordinaire de 
la Gazette du PCT. 



WO 02/00464 



1 



PCT/FR01/01918 



Procjdj de gestion d la cindmatlaue d'un sieq a assise m bil 
La pr6sente invention concerne un proc6d6 de gestion de la cin6ma- 
tique d'un siege comportant au moins trois 6l6ments de si&ge mobiles les 
uns par rapport aux autres et au moins deux actionneurs pour le deplace- 
ment des trois 6l6ments les uns par rapport aux autres. 
5 Ce proc6d6 s'applique notamment aux sfeges de v6hicule pouvant 

etre utilises notamment dans les avions de transport de passagers. 

Ces sieges comportent gen6ralement une assise depla?able par rap- 
port au ptetement. Un dossier inclinable est articute a une extremity de I'as- 
sise, alors qu'a son autre extr6mite est articul6 un repose-jambes prolong§ 
10 par un repose-pieds mobile. 

Des actionneurs 6lectriques equipent le si&ge, afin de d§placer les 
differents elements de celui-ci les uns par rapport aux autres. 

Dans certains sieges, la hauteur de I'assise peut etre modiftee grace 
au mouvement possible entre I'assise et le pi&tement du si&ge. Le d6place- 
15 ment peut s'effectuer gr§ce a un actionneur sp6cifique implants entre I'as- 
sise et le pietement II peut egalement resulter de la structure m6canique du 
stege qui lie mecaniquement I'assise a un autre 6l6ment du sfege, et par 
exemple son dossier. Ainsi, par exemple, lorsque le dossier du sfege est 
ramene vers sa position redressee, I'assise est simultan6ment abaissee. 
20 Dans un siege equip6 d'un tel synchronisme entre les mouvements 

du dossier et de I'assise, on con$oit que, lorsque le repose-jambes est es- 
sentiellement vertical, et que le repose-pieds est suffisammerit sorti, I'abais- 
sement de I'assise lors du mouvement du dossier peut amener I'extremite 
inferieure du repose-pieds a entrer en contact notamment avec le sol, I'en- 
25 semble repose-pieds/repose-jambes etant supports uniquement par I'extre- 
mit6 de I'assise. Lors de I'abaissement de I'assise, I'ensemble repose- 
pi^fis/repose-jambes subit alors des contraintes mecaniques importantes 
pouvant endommager celui-ci. 

Gen6ralement, on congoit que I'effet du deplacement d'un 6l6ment de 
30 stege sous la commande d'un actionneur peut provoquer la degradation 
d'autres elements du siege lorsque ceux-ci entrent en contact avec un obs- 
tacle. 
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L'invention a pour but d'apporter une solution a ce probleme en pro- 
posant un procede d gestion de la cinematique du siege evitant qu'un ele- 
ment du siege entraTne par un autre element du siege ne subisse des con- 
traintes mecaniques excessives, lors de la commande d'un actionneur agis- 
sant indirectement sur celle-ci. 

A cet effet, l'invention a pour objet un procede de gestion de la cine- 
matique d'un siege du type precite, caracterise en ce que, lors de la com- 
mande d'un premier actionneur dans au moins un sens, il comporte une 
etape de commande d'un second actionneur d'abord dans un sens determi- 
ne puis dans le sens oppose. 

Suivant des modes particuliers de mise en oeuvre, le procede com- 
porte Tune ou plusieurs des caracteristiques suivantes : 

- la commande du second actionneur dans le sens determine est ef- 
fectuee pendant une premiere duree predeterminee ; 

- la commande du second actionneur dans le sens oppose est effec- 
tue pendant une seconde duree predeterminee ; 

- les premiere et seconde durees predetermines sont telles que, en 
fonction de la Vitesse de deplacement du second actionneur dans le sens 
determine et dans le sens oppose, les courses de deplacement dans les 
deux sens soient sensiblement identiques ; 

- avant I'etape de commande du second actionneur dans ledit sens 
determine, il comporte une etape de mesure et de memorisation de la posi- 
tion courante du second actionneur, et la commande du second actionneur 
dans ledit sens oppose est effectuee au plus jusqu'au retour du second ac- 
tionneur dans ladite position memorisee ; 

- il comporte une etape de suivi d'au moins une variable caracteristi- 
que de I'effort produit par le second actionneur, lors de son utilisation dans 
ledit sens oppose et une etape d'estimation d'au moins un critere devalua- 
tion predetermine portant sur la ou chaque variable caracteristique, et il 
comporte une etape de commande du second actionneur suivant un ordre 
de commande pr6defini, mettant un terme a son deplacement dans ledit 
sens oppose, lorsqu'au moins Tun des criteres devaluation pr6determines 
est satisfait ; 
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- ledit ordre de commande predetermine est un ordre choisi dans le 
groupe consistant en Parrot du second actionneur et I'entraTnement du se- 
cond actionneur dans ledit sens determine ; et 

- au moins une variable caract6ristique de I'effort prodult est une va- 
5 liable caracteristique du courant eiectrique consomme par le second action- 
neur choisie dans le groupe consistant en Pintensite consommee par I'ac- 
tionneur et une derivee par rapport au temps de I'intensite consomm6e par 
Pactionneur. 

Utnvention a egalement pour objet un siege comportant au moins au 
10 moins trois elements de siege mobiles les uns par rapport aux autres et au 
moins deux actionneurs pour le deplacement des trois elements les uns par 
rapport aux autres, caracteris6 en ce qu'il comporte des moyens de com- 
mande d'un premier actionneur dans un sens et des moyens automatiques 
de commande d'un second actionneur d'abord dans un sens determine puis 
15 dans le sens oppose, lors de la commande du premier actionneur dans au 
moins un sens. 

Suivant des modes particuliers de realisation, le siege comporte Tune 
ou plusieurs des caracteristiques suivantes : 

- il comporte : 

20 . une assise mobile ; 

. un dossier articule sur I'assise ; 

. un repose-jambes articule sur I'assise ; et 

. un repose-pieds monte deplagable par rapport au repose-jambes ; 

et 

25 . le premier actionneur est adapts pour le deplacement conjoint du 

dossier et de Tassise en assurant Pabaissement de Tassise lors d'un redres- 
sement du dossier ; et 

. le second actionneur est adapte pour le deplacement du repose- 
pieds par rapport au repose-jambes ; et 
30 - il comporte : 

. une assise mobile ; 

. un dossier articule sur I'assise ; et 

. un repose-jambes articule sur I'assise ; 
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et 

. le premier actionneur est adapte pour le deplacement conjoint du 
dossier et de I'assise en assurant I'abaissement de I'assise lors d'un redres- 
sement du dossier ; et 

. le second actionneur est adapte pour le deplacement du repose- 
jambes par rapport a I'assise. 

invention sera mieux comprise a la lecture de la description qui va 
suivre, donnee uniquement a titre d'exemple et faite en se referant aux des- 
sins sur lesquels : 

- la figure 1 est une vue schematique d'un siege de vehicule selon 
I'invention ; 

- la figure 2 est un organigramme explicitant le fonctionnement du 
siege par mise en ceuvre du precede de gestion de sa cinematique selon 
I'invention ; et 

- la figure 3 est un organigramme explicitant le fonctionnement du 
siege lors d'une phase elementaire du precede de gestion, cette phase 
ayant pour fonction de ramener le repose-pieds vers sa position de depart. 

Le siege 10 represents sur la figure 1 est un siege de passager d'un 
avion. Ce siege est fixe sur le sol 12 de I'avion. 

Le siege 10 comporte un pietement 14 solidaire du sol 12 sur lequel 
repose une assise 16 sensiblement horizontal. 

A une extremite de I'assise est articule un dossier 18 d6placable entre 
une position relevee sensiblement verticale et une position rabattue sensi- 
blement horizontale. 

L'assise 16 est montee mobile par rapport au pietement 14 suivant 
une direction verticale. Un mecanisme connu en soi abaisse I'assise 16 lors- 
que le dossier 18 est amene vers sa position relevee et releve I'assise 16 
lorsque le dossier 18 est amene vers sa position rabattue. 

A I'autre extremite de I'assise 16, est articule un repose-jambes 20 
declarable entre une position rabattue sensiblement verticale en-dessous 
de I'assise 16 et une position etendue sensiblement horizontale dans le pro- 
longement de I'assise 16. Le repose-jambes est porte par I'assise 16. 
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Le siege 10 comporte en outre un repose-pieds 22 monte deplagable 
a couliss ment par rapport au repose-jambes 20 dans le prolongernent de 
celui-ci. 

Le repose-pieds 22 est depla^able entre une position escamotee d 
5 rinterieur du repose-jambes 20 et une position etendue dans laquelle il pro- 
ionge celui-ci et est pratiquement totalement sorti. 

Un premier actionneur electrique 24 est monte entre I'assise 16 et le 
repose-jambes 20 afin d'assurer un deplacement de ce dernier entre sa po- 
sition rabattue et sa position etendue. 
10 De m§me, un deuxieme actionneur 26 est pr6vu entre le repose- 

jambes 20 et le repose-pieds 22 afin d'assurer le deplacement du repose- 
pieds entre sa position escamotee et sa position etendue. 

Un troisieme actionneur 27 est monte entre I'assise 16 et le dossier 
18 afin d'assurer le deplacement du dossier entre sa position relevee et sa 
15 position rabattue. 

Les trois actionneurs fonctionnent & des vitesses constantes qui peu- 
vent §tre differentes d'un actionneur d Pautre. 

Chacun des trois actionneurs 24, 26 et 27 est alimente en courant 
electrique depuis une unite centrale de pilotage 28. Cette unite de pilotage 
20 est reliee separ6ment a chacun des actionneurs 24, 26 et 27 afin d'assurer 
leur pilotage ind&pendant. 

En outre, le siege comporte un accoudoir 30, sur lequel est fixe un 
clavier de commande 32 permettant la commande ind6pendante des action- 
neurs 24, 26 et 27 afin de provoquer leur deplacement. 
25 Uunite 28 comporte une source 34 d'alimentation des actionneurs. 

Cette derniere est form6e par exemple d'un transformateur relie au reseau 
d'alimentation electrique generate de Pavion par des moyens de connexion 
adaptes. 

Pour chaque actionneur est prevue une interface d'alimentation 36, 
30 38 et 39 assurant I'alimentation des actionneurs, respectivement 24, 26 et 
27, a partir de la source d'alimentation 34. Ces interfaces assurent la mise 
en forme du courant d'alimentation des actionneurs en fonction du sens 
d'actionnement souhaite. 
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Les interfaces d'alimentation 36, 38 et 39 sont pilotees par une unite 
de traitement d'informations 40. Cette unite 40 est reliee au clavi r de com- 
mande 32, afin de recueillir les ordres de.commande du passager. 

L'unite de traitement d'informations 40 comporte par exemple un mi- 
5 croprocesseur permettant de mettre en oeuvre un programme adapte decrit 
dans la suite de la description. 

L'unite 40 comporte en outre une horloge permettant au microproces- 
seur de mettre en oeuvre une ou plusieurs temporisations pour gerer la du- 
ree de fonctionnement des differents actionneurs. 
10 Entre les interfaces d'alimentation 36, 38, 39 et les actionneurs, res- 

pectivement, 24, 26 et 27, sont disposes des moyens notes, respectivement, 
41, 42, 43 destines au suivi de variables caracteristiques du courant electri- 
que consomme par les actionneurs 24, 26 et 27 lors de leur fonctionnement. 
Ces moyens de suivi sont relies a l'unite centrale de traitement d'informa- 
15 tions40. 

Les variables caracteristiques du courant electrique consomme par 
les actionneurs sont representatives de Peffort produit par I'actionneur consi- 
dere. 

Par exemple, chacun des moyens de suivi 41 a 43 est adapte pour 
20 determiner Pintensite instantanee consommee par I'actionneur associe, lors 
de sa phase de fonctionnement. 

Enfin, chaque actionneur 24, 26 et 27 est equipe d'un ou plusieurs 
capteurs de position. 

Ces capteurs, designes par la reference 44, 46 et 47 respectivement 
25 pour les actionneurs 24, 26 et 27, sont relies a l'unite de traitement 
d'informations 40. Ainsi, l'unite 40 est informee de la position courante de 
chaque actionneur. 

Ces capteurs sont formes par exemple par des potentiometres ou 
des micro-contacts implantes entre les parties fixes et mobiles des action- 
30 neurs. 

Pour le fonctionnement du siege, l'unite de traitement d'informations 
40 met en oeuvre un programme connu en soi adapte pour commander les 
interfaces d'alimentation 36, 38 et 39 afin que celles-ci assurent I'alimenta- 
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tion des actionneurs 24, 26 et 27 dans un sens ou dans l'autre par inversion 
du sens de courant, en fonction des informations regues depuis Punite 40. 

Sur la figure 2 est repr6sente Porganigramme du programme mis en 
oeuvre par Punite de traitement d'informations, lors du redressement du dos- 
5 sier du si&ge vers sa position relev6e. 

Ainsi, lorsque, a Petape 100, le passager commande, par appui sur la 
touche appropri6e du clavier 32, le redressement du dossier, Pactionneur 27 
est mis en marche, a Petape 102, pour actionner le dossier 18 vers sa posi- 
tion relev6e. II est d noter que, simultanement au redressement du dossier, 
10 Passise 1 6 est progressivement abaissee. 

Pendant le fonctionnement de Pactionneur 27, un premier test 104 est 
effectue pour verifier que la commande de reievage du dossier est toujours 
valide, c'est-a-dire que Putilisateur du sfege enfonce toujours la touche cor- 
respondante du clavier. Si tel n'est pas le cas, Parret de Pactionneur 27 agis- 
15 sant sur le dossier est command^ d P6tape 106. 

Si la commande est toujours valide, il est v6rifi6, a Petape 108, que le 
dossier 18 n'a pas atteint sa position relev6e maximale. Cette verification est 
effectuee a partir des informations transmises par le capteur de position 47. 
Si la position maximale est atteinte, Parret du dossier est egalement com- 
20 mande a P6tape 1 06. 

En revanche, tant que Putilisateur maintient sa commande de redres- 
sement du dossier, et que le dossier n'a pas atteint sa position maximale, 
Pactionneur 27 continue a fonctionner. 

Parallelement aux tests effectues sur Pactionneur 27 agissant sur le 
25 dossier et Passise, une 6tape 1 10 de memorisation de la position du repose- 
pieds est effectu6e immediatement lors du demarrage de Pactionneur 27, a 
Petape 102. Cette m6morisation, effectu6e par Punit6 de traitement d'infor- 
mations 40, porte sur la valeur de position mesur§e par le capteur 46 asso- 
cie § Pactionneur 26 permettant le deplacement du repose-pieds 22 par rap- 
30 port au repose-jambes 20. 

A P§tape suivante 112, une temporisation d'une dur6e Ti pred6termi- 
nee est declenchee. A Petape 114, le fonctionnement de Pactionneur 26 
commandant le repose-pieds 22 est d6clenche. Uactionneur est mis en 
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marche dans un premier sens provoquant une retraction du repose-pieds 22 
et ainsi une reduction de ia longueur totale de I'ensemble forme du repose- 
jambes 20 et du repose-pieds 22. 

Un ensemble de tests est ensulte effectue en boucle afin de determi- 
ner si le fonctionnement de Pactionneur 26 agissant sur le repose-pieds 22 
doit etre arrete. 

Un premier test 116 determine si le repose-pieds 22 est dans sa posi- 
tion totalement reractee. Ce premier test est effectue par exemple a partir de 
la position de I'actionneur 26 fournie par le capteur 46. 

Si le repose-pieds est effectivement dans cette position maximale, 
I'arret de I'actionneur 26 est commande lors d'une etape 118. Sinon, le test 
de I'etape 120 est mis en aeuvre. 

Ce test vise a determiner si la temporisation Ti initiee a I'etape 112 
est ou non venue a echeance. Si tel est le cas, I'arret du repose-pieds est 

commande a I'etape 118. 

En revanche, si la temporisation n'est pas venue a echeance, il est 
determine, a I'etape 122, si le dossier est ou non arrete. Cet arret peut resul- 
ter d'un dysfonctionnement du siege ou encore du fait que le dossier a at- 
teint sa position totalement relevee et que le dossier a ete arrete a I'etape 
106 apres que la condition du test effectue a I'etape 108 a ete verifiee. 

Les tests des etapes 116 a 122 sont mis en ceuvre successivement 
en boucle tant que I'une des conditions d'arret n'est pas verifiee. 

Si le dossier est effectivement arrete, I'arret de I'actionneur 26 com- 
mandant le repose-pieds est commande a I'etape 124. 

Apres I'arret du repose-pieds, a I'etape 118 ou 124, celui-ci est re- 
entraTne, a I'etape 126, par I'actionneur 26 vers sa position memorisee initia- 
lement, I'actionneur 26 etant commande dans un sens oppose a son sens 
initial de commande. Ainsi, I'actionneur est alors commande pour provoquer 
I'extraction du repose-pieds. 

Toutefois, avant la mise en ceuvre de I'etape 126, lorsque le repose- 
pieds est arrete a I'etape 1 18, un test 127 est effectue apres I'etape 118 afin 
de ne declencher I'etape 126 que lorsque le dossier 18 est effectivement 
arrete. 
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A cet effet, le test de P6tape 127 est effectu6 en boucle jusqu'd ce que 
celui-ci soit verifie. 

Le detail de I'&tape 126 va etre decrit en regard de Porganigramme de 
la figure 3. 

5 A Tissue des 6tapes 106 et 126, il est mis un terme a ratgorithme de 

redressement du dossier a P6tape 130. 

Uorganigramme donn§ sur la figure 3 est celui de ralgorithme mis en 
oeuvre & P6tape 126 pour le retour du repose-pieds vers sa position de de- 
part m6morisee a P6tape 110. 
10 Initialement, d P6tape 200, Pactionneur 26 est mis en marche afin de 

provoquer ('extension du repose-pieds. Ainsi, Pactionneur 26 est command^ 
en sens inverse par rapport au sens dans lequel il a 6t6 command^ a P6tape 
114. 

L'algorithme comporte ensuite une 6tape 202 d'estimation de Pintensi- 
15 te i du courant consomm6 par Pactionneur 26. Cette intensity est fournie a 
Punite de traitement d'informations 40 par les moyens de suivi 42. 

A Petape 204, Punite centrale de traitement d'informations 40 recueille 
une estimation de ia derivee par rapport au temps di/dt de Pintensit€ du cou- 
rant consomme. Cette estimation est produite par calcul de la d6rivee tem- 
20 porelle de Pintensit6 i fournie par les moyens de suivi 42. 

Un test est effectue a P6tape 206 pour comparer Pintensit6 i estim6e a 
une valeur de seuil I m6moris6e dans Punite de traitement d'informations 40. 

Cette valeur de seuil I est fixee experimentalement et correspond a 
une valeur minimale de courant consommg par Pactionneur 26 lorsque le 
25 repose-pieds heurte un obstacle, alors qu'il retourne vers sa position 6ten- 
due. 

Si la valeur de Pintensite i du courant foumi par les moyens de suivi 
42 est sup6rieure a la valeur de seuil I, un retour en arriere de Pactionneur 
sur une faible course est command^ a P6tape 208 par Punit§ de traitement 
30 d'informations 40 pilotant Pinterface 38 dans ce sens. Le retour en arriere est 
effectue par exemple pendant une breve p6riode de temps pr§determin6e 
au cours de laquelle le moteur de Pactionneur 26 est mis en rotation en sens 
inverse. 
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En variante, le retour en arriere est effectue sur une breve course 
predeterminee de I'actionneur, le contrSle de cette derniere etant assure par 
le capteur 26. 

A I'issue de ce bref retour en arriere, a I'etape 208, I'arret de I'action- 
5 neur 26 est commande a I'etape 210, mettant ainsi un terme a I'etape 126 de 
Talgorithme illustre sur la figure 2. 

Au contraire, si, a I'etape 206, I'intensite i estimee est inferieure au 
seuil predetermine, un second test est effectue a I'etape 212. Lors de cette 
etape, la valeur di/dt de la derivee par rapport au temps de I'intensite i du 
10 courant consomme par I'actionneur 26 est comparee a une valeur de seuil D 
memorisee dans ies moyens de traitement d'informations 40. Cette valeur 
de seuil D correspond a une valeur minimale de la derivee par rapport au 
temps de I'intensite du courant consomme par I'actionneur 26 lorsque le re- 
pose-pieds 22 heurte un obstacle, alors qu'il est ramene vers sa position 
15 etendue. Si la valeur estimee de la derivee par rapport au temps di/dt de 
I'intensite du courant consomme est superieure a la valeur de seuil D, I'etape 
208 conduisant a un bref retour en arriere de I'actionneur est mise en ceu- 
vre. 

Au contraire, si cette condition n'est pas remplie, le fonctionnement de 
20 I'actionneur dans son sens tendant a provoquer la sortie du repose-pieds 22 
est poursuivi et I'etape 214 est mise en oeuvre. Lors de cette etape, un test 
est effectu§ visant a determiner si le repose-pieds 22 a ou non atteint sa po- 
sition de depart memorisee a I'etape 110. 

Si cette position de depart n'est pas atteinte, Ies etapes successives 
25 204 a 212 sont a nouveau mises en oeuvre. Au contraire, si cette position de 
depart est atteinte, I'arret du repose-pieds est commande a I'etape 210. 

Le retour dans sa position de depart du repose-pieds est estim6 par 
I'unite de traitement d'informations a partir de la position courante de I'ac- 
tionneur foumie par le capteur 46. 
30 On concoit qu'avec une commande des actionneurs telle que decrite 

ici, lors d'une commande du dossier vers sa position redressee, conduisant 
a un abaissement de I'assise, le repose-pieds 22 est, concomitamment au 
deplacement du dossier, deplace d'abord dans un sens conduisant a sa re- 
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traction puis dans un sens oppose conduisant a un deplacement vers sa 
position 6tendue. 

Ainsi, lors de Pabaissement de Passise sous Peffet du redressement 
du dossier, Pensemble form§ du repose-jambes et du repose-pieds n'est pas 
5 rnecaniquement sollicite en 6tant appuy6s contre le sol, m§me si, au mo- 
ment de la commande du dossier, le repose-pieds est proche ou est deja en 
contact avec le sol. 

Cette solution permet ainsi de ne pas provoquer de fatigue sur la 
structure de siege et sur les 6l6ments permettant son actionnement. En re- 

10 vanche, puisque le proced6 mis en oeuvre n'a pas pour but d'eviter que Pex- 
tremite inferieure du repose-pieds heurte le sol, le repose-pieds peut etre 
amen6 dans toutes les positions accessibles. En particulier, la commande 
de retour du repose-pieds vers sa position initiale permet que celui-ci soit 
amen§ aussi proche que possible de la position qu'il occupait avant la com- 

15 mande du dossier. 

Le proc6d6 d6crit ici pour le mouvement du dossier et du repose- 
pieds peut etre appiiqu& pour tous les autres elements du si&ge, qui, lors de 
leur deplacement, influent les uns sur les autres et risquent de faire que Tun 
des elements du siege entre en contact avec un obstacle. 

20 L'etape 208 est facultative. Ainsi, si Tun des tests effectu6s aux sta- 

pes 206 et 212 est v6rifi6, Parrot du repose-pieds est commande directement 
ai'6tape 210. 

En variante, P6tape 1 10 de memorisation de la position est supprimee 
et le test de P6tape 214 est remplace par la mise en oeuvre d'une seconde 
25 temporisation T2 initiee lors du demarrage du repose-pieds ^ T§tape 200. La 
durge de cette temporisation est telle que, en fonction de la vitesse de I'ao 
tionneur suivant ses deux sens de deplacement, les courses de deplace- 
ment pendant les durees T1 et T 2 sont sensiblement identiques. 

Ainsi, dans cette variante, la temporisation est initi6e lors du demar- 
30 rage de Pactionneur & Petape 200 et le test effectue a P6tape 214 v6rifie que 
la temporisation a atteint son terme. 
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Suivant encore une variante de mise en ceuvre du procede, lors du 
relevage du dossier, te repose-jambes st releve au moins partiellement en 
remplacement de la retraction du repose-pieds. 

De meme, suivant encore une autre variante, le repose-jambes est 
remonte partiellement simultanement a la retraction du repose-pieds. 

Dans les deux cas, le repose-jambes est ramene vers sa position de 
depart apres Parr§t du dossier. 
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REVENDICATIONS 

1. - Procede de gestion de la cinematique d'un siege (10) comportant 
au moins trois Elements de siege (16, 18, 22) mobiles les uns par rapport 
aux autres et au moins deux actionneurs (26, 27) pour le d6placernent des 

5 trois elements (16, 18, 22) les uns par rapport aux autres, caracterise en ce 
que, lors de la commande d'un premier actionneur (27) dans un sens, il 
comporte une etape de commande d'un second actionneur (26) d'abord 
dans un sens determine puis dans le sens oppose. 

2. - Proc6d6 selon la revendication 1, caracterise en ce que la com- 
10 mande du second actionneur (26) dans le sens determine est effectu6e 

pendant une premiere dur6e pr6determinee. 

3. - Procede selon la revendication 2, caracterise en ce que la com- 
mande du second actionneur (26) dans le sens oppose est effectu6 pendant 
une seconde dur6e pr6determin6e. 

15 4.- Precede selon la revendication 3, caracterise en ce que les pre- 

miere et seconde dur6es predetermin6es sont telles que, en fonction de la 
vitesse de d&placement du second actionneur (26) dans le sens determine 
et dans le sens oppose, les courses de deplacement dans les deux sens 
soient sensiblement identiques. 

20 5.- Procede selon la revendication 1 ou 2, caracterise en ce que, 

avant I'etape de commande du second actionneur (26) dans ledit sens de- 
termine, il comporte une 6tape de mesure et de memorisation de la position 
courante du second actionneur (26), et en ce que la commande du second 
actionneur (26) dans ledit sens oppose est effectu6e au plus jusqu'au retour 

25 du second actionneur (26) dans ladite position m6moris6e. 

6.- Procede selon Tune quelconque des revendications pr6cedentes, 
caract6ris6 en ce qu'il comporte une 6tape de suivi d f au moins une variable 
caracteristique de I'effort produit par le second actionneur (26), lors de son 
utilisation dans ledit sens oppose et une etape d'estimation d'au moins un 

30 critere devaluation predetermine portant sur la ou chaque variable caracte- 
ristique, et en ce qu'il comporte une etape de commande du second action- 
neur (26) suivant un ordre de commande pr£defini, mettant un terme a son 
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emplacement dans ledit sens oppose, lorsqu'au moins Pun des criteres deva- 
luation predetermines est satisfait. 

7. - Procede selon la revendication 6, caracterise en ce que ledit ordre 
de commande predetermine est un ordre choisi dans le groupe consistant en 
('arret du second actionneur (26) et I'entraTnement du second actionneur (26) 
dans ledit sens determine. 

8. - Procede selon la revendication 6 ou 7, caracterise en ce qu'au 
moins une variable caracteristique de I'effort produit est une variable carac- 
teristique du courant electrique consomme par le second actionneur (26) 
choisie dans le groupe consistant en I'intensite consommee par I'actionneur 
et une derivee par rapport au temps de I'intensite consommee par I'action- 
neur. 

9. - Siege (10) comportant au moins au moins trois elements de siege 
(16, 18, 22) mobiles les uns par rapport aux autres et au moins deux action- 
neurs (26, 27) pour le deplacement des trois elements (16, 18, 22) les uns 
par rapport aux autres, caracterise en ce qu'il comporte des moyens de 
commande d'un premier actionneur (27) dans un sens et des moyens auto- 
matiques de commande d'un second actionneur (26) d'abord dans un sens, 
determine puis dans le sens oppose, lors de la commande du premier ac- 

20 tionneur (27) dans un sens. 

10. - Siege selon ia revendication 9, caracterise en ce qu'il comporte : 

- une assise (16) mobile ; 

- un dossier (1 8) articule sur I'assise ; 

- un repose-jambes (20) articule sur I'assise (16) ; et 

- un repose-pieds (22) monte deplagable par rapport au repose- 
jambes (20) ; et en ce que 

- le premier actionneur (27) est adapte pour le deplacement conjoint 
du dossier (18) et de I'assise (16) en assurant I'abaissement de I'assise (16) 
lore d'un redressement du dossier (18) ; et 

- le second actionneur (26) est adapte pour le deplacement du re- 
pose-pieds (22) par rapport au repose-jambes (20). 

11.- Siege selon la revendication 9 ou 10, caracterise en ce qu'il com- 
porte : 



25 
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- une assise (16) mobile ; 

- un dossier (18) articule sur I'assise ; et 

- un repose-jambes (20) articu!6 sur I'assise (16) ; 
et en ce que 

5 - le premier actionneur (27) est adapts pour le deplacement conjoint 

du dossier (18) et de I'assise (16) en assurant I'abaissement de I'assise (16) 
lors d'un redressement du dossier (18) ; et 

- le second actionneur (26) est adapts pour le deplacement du re- 
pose-jambes (20) par rapport a I'assise (16). 



r 



THIS PAGE BLANK (usptoj 



9 



WO 02/00464 



PCT/FR01/01918 




S PAGE BLANK (uspto) 



WO 02/00464 



PCT/FR01/01918 



2/3 



100 



Demande de redressement 
du dossier 



102 



Demarrage du dossier 



l 



110 



Memorisation position 
du repose-pieds 



Init T1 



112 



Demarrage (retraction) du 
repose-pieds 




FIG.2 



130 



Fin de commande de relevement 
du dossier 



THIS PAGE BLANK (uspto) 



WO 02/00464 



PCT/FR01/01918 



3/3 



200— } Demarrage (extension) du 
M repose-pieds 



202 



Estimation de i 



204^ 



NON 



Estimation de ^ 



206 




NON 



Retour en arriere 
de Tactionneur 




.208 



Arret du repose- 
pieds 



FIG. 3 



f 



THIS mm BLANK (uspto) 



4 

V 

n 



INTE 



IONAL SEARCH REPORT 




Inf^^Hnal Application No 

PCT/FR 01/01918 



A. CLASSIFICATION OF SUBJECT MATTER , .^^.^ /„ ^ 

IPC 7 B60N2/02 B60N2/22 B60N2/16 



According to International Patent Classification (IPC) or to both national classification and IPC 



B. FIELDS SEARCHED 



Minimum documentation searched (classification system followed by classification symbols) 

IPC 7 B60N 



Documentation searched other than minimum documentation to the extent that such documents are Inducted In the fields searched 



Electronic data base consulted during the International search (name of data base and, where practical, search terms used) 

EPO-Internal 



C. DOCUMENTS CONSIDERED TO BE RELEVANT 



Category ° Citation of document, with Indication, where appropriate, of the relevant passages 



Relevant to claim No. 



DE 37 18 126 A (AUDI NSU AUTO UNION AG) 
15 December 1988 (1988-12-15) 
abstract; figure 1 

DE 35 12 648 C (AUDI AG) 
30 October 1986 (1986-10-30) 
abstract; figure 2 

FR 2 748 240 A (KOLLMORGEN ARTUS) 
7 November 1997 (1997-11-07) 
abstract 



1,9 
1,9 
1,9 



□ 



Further documents are listed In the continuation of box C. 



ID 



Patent family members are listed in annex. 



° Special categories of cited documents : 

"A" document defining the general state of the art which Is not 

considered to be of particular relevance 
■E" earfier document but published on or after the International 

filing date 

•L" document which may throw doubte on priority daim(s) or 
which ts cited to establish the publication date of another 
citation or other special reason (as specified) 

"O" document referring to an oral disclosure, use, exhibition or 
other means 

'P* document pubfished prior to the International filing date but 
later than the priority dale claimed 



T later document published after the International filing date 
or priority date and not in conflict with the application but 
cited to understand the principle or theory underlying the 
Invention 

"X" document of particular relevance; the claimed invention 
cannot be considered novel or cannot be considered to 
Involve an Inventive step when the document Is taken alone 

'Y* document of particular relevance; the claimed invention 
cannot be considered to involve an Inventive step when the 
document Is combined with one or more other such docu- 
ments, such combination being obvious to a person skilled 
intheait 

■&' document member of the same patent family 



Dale of the actual completion of the International search 



4 October 2001 



Date of mailing of the International search report 



10/10/2001 



Name and mailing address of the ISA 

European Patent Office, P.B. 5618 Patent laan 2 
NL-2280HVRlJswp 
Tel (431-70) 340-2040, IX. 31 651 epo nt, 
Fax (+31-70) 340-3016 



Authorized officer 



Pet laud, A 



Form PCT7ISA/210 (second sheet) (July 1882) 



RNATIONAL SEARCH REPORT 

information on patent family members 



itematlonaJ Application No 

PCT/FR 01/01918 



Patent docum nt 


Publication 


Patent family 


Publication 


cited In search report 


date 


member(s) 


date 



DE 3718126 



15-12-1988 DE 



3718126 Al 



15-12-1988 



DE 3512648 


C 


30-10-1986 


DE 


3512648 CI 


30-10-1986 


FR 2748240 


A 


07-11-1997 


FR 


2748240 Al 


07-11-1997 








AU 


2902797 A 


26-11-1997 








WO 


9742050 Al 


13-11-1997 



Form PCT7ISA/210 (patent famBy annex) (July 1682) 



RAPPORT DE RECI 



HE INTERNATIONALE 



i Internationale No 

PCT/FR 01/01918 



A. CLASSEUENT OE L'OBJET OE LA DEMANDE 

CIB 7 B60N2/02 B60N2/22 



B60N2/16 



Seton la classification Internationale des brevets (CIB) ou a la ffote sejon la classification natkmale et la CIB 



B. DOMAINES SUB LEMUELS LA RECHERCHE A PORTE 



Documentation mlntmale consuttee (systems de classification sulvi des symbotes da classement) 

CIB 7 B60N 



Documentation consuttee autre que la documentation mintmaJe dans la mesure ou ces documents retevent des domalnes sur lesqueEs a porta la recherche 



Base de donnees etectronlque consuttee au cours de ta recherche Internationale (nom de ta base de donnees, et si realisable, termes de recherche utilises) 

EPO-Internal 



C. DOCUMENTS CONSIDERES COMME PERTINENTS 



Categorfe 0 Identification des documents cites, avec, te cas echeant, r Indication des passages pertinents 



no des revencficattons vtsees 



DE 37 18 126 A (AUDI NSU AUTO UNION AG) 
15 decembre 1988 (1988-12-15) 
abrege; figure 1 

DE 35 12 648 C (AUDI AG) 

30 octobre 1986 (1986-10-30) 

abrege; figure 2 

FR 2 748 240 A (K0LLM0RGEN ARTUS) 
7 novembre 1997 (1997-11-07) 
abrege 



1.9 
1,9 

1,9 



□ 



Voir la suite du cadre C pour taftn de ta fete das documents 



Les documents de families de brevets sont indiques en annexe 



° Categories speclales de documents cites: 

"A" document deftnfssant retat general de la technique, non 

considers comme partlculierement pertinent 
■E* document anterieur, mats pubfle a ia date de depot International 

ou apres cette date 

■L" document pouvant Jeter un doute sur une revendjcatlon de 
priortte ou cite pour determiner la date de publication d'une 
autre citation ou pour une raison speciate (teOe quIncBquoe) 

"O" document se referant a une divulgation orale, a un usage, a 

une exposition ou tousautres moyens 
■p document pubBe avant la date de depot International, mats 

postsrieurement & la date de prtorite revendiquee 



1* document ulterteur pubfle apres la date de depot International ou la 
date de priortte et n'appartenenant pas a retat de la 
technique pertinent mals ctte pour comprendre te prtnclpe 
ou latheofle constituent la base de r Invention 

"X" document particulierement pertinent, flnven tton revendiquee ne peut 
etre considere© comme nouvelle ou comme Impltquant une activtte 
Inventive par rapport au document constdere tsotement 

"Y* document partlculierement pertinent: flnven tk>n revendiquee 
ne peut dire constderee comme (mpflquant une activtte inventive 
tarsque [e document est associe a un ou ptusteurs autres 
documents de meme nature, cette combtnalson etant evtdente 
pour une personne du metier 
document qui fait partie de la meme famflle da brevets 



Date a laqueQe ta recherche Internationale a 6t6 effect ivement achevee 



4 octobre 2001 



Date d 1 expedition du present rapport de recherche Internationale 

10/10/2001 



Nom et 



postals de radmtnlstratlon charges de la recherche Internationale 

Office European des Brevets. P.B. 581 8 Patentiaan 2 

NL-2280HVRijswijk 

Tet (431-70) 340-2040, Tic 31 651 epo nl. 

Fax: (+31-70) 340-3016 



FoncttonnaJre autorise 



Pet laud, A 



FcmiubJro PCT/ISA/210 (dMsd&me feutle) Qulltet 1892) 



RAPPORT DE^^HERCHE INTERNATIONALE 

RenscJgnemonts retains aux membres de families da brevets 



f 



emande Internationale No 

PCT/FR 01/01918 



Document b rev tctte 
au rapport de recherche 



Date de 
publication 



Membre(e) de la 
famDIe de brevet(s) 



Date de 
publication 



DE 


3718126 


A 


15-12-1988 


DE 


3718126 Al 


15-12-1988 


DE 


3512648 


C 


30-10-1986 


DE 


3512648 CI 


30-10-1986 


FR 


2748240 


A 


07-11-1997 


FR 


2748240 Al 


07-11-1997 










AU 


2902797 A 


26-11-1997 










WO 


9742050 Al 


13-11-1997 



Fomulalre PCT/ISA/210 (annexe femfites da brevets) Quito! 1982) 



